SCHEMAT NR 23
ROBOTY DROGOWE PROWADZONE W TERENIE

ZABUDOWANYM PRZY POLOWKOWYM ZAJECIU
JEZDNI | WPROWADZENIU RUCHU WAHADLOWEGO -
STRONA PRAWA
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UWAGA:

de wszystkim podczas robot zwigzanych z:

- asfaltowej.

wnawczej z betonu asfaltowego ;
Inej z mieszanki mineralno

wyro
sciera

Schemat nalezy zastosowagé prze

1. wykonaniem warstwy
2. wykonaniem warstwy

LEGENDA

Przedmiotowe roboty nalezq do robst krétkotrwatych i

szybko postepujqcych.
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5t oznakowanie nalezy przestaw

iare postepu rob

analogicznie.

W m

hnia z kostki betonowej (zjazdy, wysepki
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- nawierzchnia z kostki betonowej (chodniki)
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